Série PG229

Bezkomutatorové stejnosmérné motory s planetovou prevodovkou

= Stejnosmérny bezkomutatorovy motor
= Obsahuije fidici jednotku

= Jednoduché nastaveni sméru otaceni
i rychlosti

® Planetova pfevodovka s kovovymi
ozubenymi koly (kromé prvniho stupné)

= Z dlivodu snizeni hluénosti jsou ozubena
kola prvniho stupné prevodovky z plastu

= \/ystupni hfidel je ulozena v kulickovém

Mozné upravy: celokovova prevodovka, kluzné lozisko...
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Pfiklad: PG229-12-14-B
. B = kuli¢kové loZisko
VLASTNOSTI MOTORU S PREVODOVKOU
Prevodovy pomé&r 41 | 1411 | 161 | 191 | 531 | 621 | 72:1 | 8411 | 1041 | 198:1 | 231:1 | 270:1 | 316:1 | 370:1 | 455:1 | 742:1 | 101411 | 12491 | 1621:1 | 1996:1
Jm. moment [g-cm] | 100 | 290 | 345 | 400 | 940 | 1100 | 1290 | 1500 | 1860 | 2500 | 2500 | 2500 | 2500 | 2500 | 2500 | 3000 | 3000 | 3000 | 3000 | 3000
Jm. rychlost [ot/min] | 1200 | 380 | 320 | 275 | 100 | 85 74 63 51 28 24 21 18 16 13 8 6,0 5,0 4,0 3,4
Jm. moment [g-cm] 95 | 270 | 320 | 375 | 885 | 1030 | 1200 | 1400 | 1740 | 2500 | 2500 | 2500 | 2500 | 2500 | 2500 | 3000 | 3000 | 3000 | 3000 | 3000
Jm. rychlost [ot/min] | 1500 | 475 | 405 | 345 | 125 | 105 | 93 79 64 34 30 26 22 19 16 10 7.7 6,3 5,0 42
Vaha [g] 54 58 58 58 62 62 62 62 77 87 87 87 87 87 87 92 92 92 92 92
VLASTNOSTI PREVODOVKY
Pfevodovy pomé&r 41 | 1411 | 161 | 191 | 531 | 621 | 72:1 | 8411 | 1041 | 198:1 | 231:1 | 270:1 | 316:1 | 370:1 | 455:1 | 742:1 | 101411 | 12491 | 1621:1 | 1996:1
'[\lf;f‘c‘;r]"a'y moment 10 | 15 | 15 | 15 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 25 | 25 | 25 | 25 | 25 | 25 | 30 | 30 | 30 | 30 | 30
NGRS LS 30 | 45 | 45 | 45 | 60 | 60 | 60 | 60 | 60 | 75 | 75 | 75 | 75 | 75 | 75 | 90 | 90 | 90 | 90 | 90
moment [kg-cm] ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’
Ucinnost [%] 80 70 70 70 60 60 60 60 60 50 50 50 50 50 50 40 40 40 40 40
Délka L [mm] 14,40 | 18,05 | 18,05 | 18,05 | 21,70 | 21,70 | 21,70 | 21,70 | 21,70 | 25,35 | 2535 | 25,35 | 25,35 | 25,35 | 25,35 | 29,00 | 29,00 | 29,00 | 29,00 | 29,00
= V(le naprazdno < 3 ° = Radialni vule < 0,05 mm
® Radialni zatizeni < 1 kg (10 mm od pFiruby) = Osova vile £ 0,2 mm
= Axialni zatizeni < 0,6 kg = Provozni teplota -10...60 °C
= Sila pfi lisovani max. 5 kg = Provozni relativni vihkost 20...85 % RH
VLASTNOSTI MOTORU
Jmenovité napéti Jmenovity moment Jmenovité otacky Jmenovity proud Otacky naprazdno Proud naprazdno Jmenovity vykon Hmotnost
\Y| [g-cm] [ot/min] [mA] [ot/min] [mA] [a]
12 30 5340 <310 7400 <180 1,65 28
24 28 6700 <170 9000 <100 1,93 28
I N GND - gerny SMER OTACENI (CW / cCW)
12V 12/24V - gerveny = CW - High, CCW - Low
800 10000 - [ FG - zluty = TTL logika
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L - 24V [PWM-bIy ______ zpETNA VAZBA(FG)
e / CW /CCW -oranzovy = sniméa otacky motoru
P H = otevieny kolektor
a0 %! e
¢ < A\ = TTL logika
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S N-24V B
Y NASTAVENi RYCHLOSTI (PWM)
N2V N = frekvence: 1 kHz az 20 kHz
mA__ rpm 5 = stfida: 0 % (max. otacky) az cca. 80 %, 100 % (zastaveno)
Tgm) 24 48 72 9% 10 144 168 * TTL logika
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